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CAMPUS NOVA GAMELEIRA
DISCIPLINA: Sistemas de Controle CODIGO: GOOSCONO.01

Inicio: 01/2023

Carga Horaria: Total: 60 horas-aula Semanal: 04 horas-aula Créditos: 04
Natureza: Teoérica

Area de Formacio - DCN: Profissionalizante

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas:

Analisar, projetar e avaliar sistemas integrados de hardware e software, incluindo sistemas
embarcados e sistemas de controle de processos e automacao industrial.

Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Computacao

Ementa:

Introducao aos sistemas de controle. Representagdes de sistemas dinamicos lineares no tempo
e na frequéncia: equacgao diferencial, equacao de diferencas, modelo em espaco de estados,
funcdo de transferéncia, resposta em frequéncia. Algebra de diagramas de blocos. Amostragem
e reconstru¢do. Mapeamento do plano s no plano z. Transformacao bilinear. Técnicas de analise
de estabilidade de sistemas de controle continuos e discretos: critério de Routh-Hurwitz, lugar
das raizes. Projeto de controladores analégicos e digitais. Simulagao computacional de sistemas
de controle continuos e discretos. Andlise de desempenho. Aplicagdes reais em engenharia de
sistemas de controle. Nog¢des de controle moderno e avancgado.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatdria | Optativa
Engenhar|a~de 7° Sistemas de Automacao e Hardware X
Computacéao

Interdisciplinaridades:
Prerrequisitos

Sinais e Sistemas

Laboratério de Sinais e Sistemas
Correquisitos

Laboratério de Sistemas de Controle

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante
1 |Conhecer os fundamentos teéricos de sistemas de controle.

o Conhecer os principais métodos e técnicas matematicas e computacionais para modelar,
simular e controlar sistemas dindmicos em tempo continuo e em tempo discreto.
3 |Conhecer aplicagdes reais de sistemas de controle.

Carga horaria

Unidades de ensino
horas-aula

Introducao aos Sistemas de Controle: o problema de controle;

. L L 2
exemplos de sistemas de controle basicos; modelagem béasica de
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sistemas de controle.

Revisao de transformada de Laplace e transformada Z: definicao
2 |e propriedades; transformada inversa; solugdo de equacgoes 4
diferenciais e equagdes de diferengas.

Modelagem e andlise de sistemas de controle continuos e
discretos: representacées em diagramas de blocos; resposta ao
3 |degrau; especificagdo de desempenho de sistemas de controle; 8
exemplos de modelagem de sistemas de primeira ordem, de
segunda ordem e de ordens superiores.

Representac6es em variaveis de estado de sistemas continuos
e discretos: obtengédo da representagdo em variaveis de estado a
partir de: equacobes diferenciais (ou de diferencas), funcdo de
transferéncia e diagrama de blocos; transformacgdes entre modelos.

Amostragem e reconstrucao: amostragem de sinais: amostrador
ideal; reconstrucdo de sinais: segurador de ordem zero;
transformada estrelada; relacdo entre a transformada estrelada e a
transformada Z.

Sistemas de controle em malha aberta e em malha fechada:
modelagem via funcdo de transferéncia; funcao de transferéncia
pulsada; mapeamento do plano s no plano z; caracteristicas de
resposta temporal e precisdo de estado estacionario.

Ténicas de analise de estabilidade: conceito de estabildade;
7 transformacao bilinear; critério de Routh-Hurwitz; método do lugar 8
das raizes; analise de estabilidade via diagrama de Bode.

Projeto de controladores e analise de desempenho: controlador,
em avango, em atraso e em avango-atraso; controlador proporcional,
integral e derivativo: métodos de Ziegler-Nichols; controladores via

8 sintese direta: deadbeat e Dahlin; analise de desempenho: robustez, 10
tempo de subida, tempo de assentamento, sobressinal (overshoot);
métricas de desempenho: IAE, ITAE, ISE, esforco de controle, etc.
9 Nocoes de controle moderno e avancado: controle em espaco de 4
estados por alocacao de polos; introdugao ao controle 6timo.
Total 60
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